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1.0 Especificaciones técnicas

@&

Descripcion S 401-60 S 401-80 S 401-100 S 401-120
Cuadro —/ o
electronico B 300.01
(estandar) waAVA
Opcional
Versiones mo'dulo
semaforos
(cuadro B 300.04
semaforos rojo /
verde, 230VAC,
50Hz, 1A) / |
Alimentacién del red 230 v /50 Rz
Carga max. (a corto plazo) max. 600 N max. 800 N max. 1000 N max. 1200 N
|
Tension motor
0-24VDC
Tension cuadro
Potencia del motor max. 110 W max. 120 W max. 150 'V max. 180 W
Empuje max. 660 N max.-800 N max. 1000 N max. 1200 N
Tiempo de presencia 30%
Velocidad (sin carga) max. 14 cm/seg.
lluminacién 40\ /230V (E14)
Tiempo de iluminacion 30 — 180 seg.
Radio (estandar) 868,5 MHz
;I'emlperatu_ra de 20T/ +40C
uncionamiento
Reposo <1W
fusiblis F1:3,15AT/250V | F1:3,15AT/250V | F1:3,15AT/250V | F1:3,15AT/250V
- F2:6,3AT/250V | F2:6,3AT/250V | F2:10AT/250V | F2:10 AT/250V
Altuia d= instalacion 35 mm
Longitud del operador 3,31 m
Aitura del motor 145 mm
peso (con la guia 3m) zirka 18 kg

Recorrido max. (3m guia)

2,40 m (con extension hasta 5,4 m)

| Arichura / peso max. de la

puerta/ (movimiento suave, 1408rkn 1542? 1668[? 177-8?
puertas bizn equilibradas) 9 g g g
8401 -3- 03-09
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2.0

Informacion general

El fabricante publica estas instrucciones sin
ninguna garantia. El fabricante se reserva el
derecho de hacer modificaciones o
correcciones a los accionamientos o a estas
instrucciones sin comunicacion previa.

2.1 Instrucciones importantes de seguridad:

7 ¥ ISR\

PARA LA SEGURIDAD DE PERSONAS
ES VITAL QUE CADA INSTRUCCION SEA
RESPECTADA.

POR FAVOR CONSERVE ESTAS
INSTRUCCIONES.

El montaje del accionamiento debe

ser realizado exclusivamente por

un profesional. | ElI montaje
incorrecto puede causar graves lexiones!
Antes de efectuar cualquier trabajo en el
automatismo debera retirar la alimentaci’n
I(excepto para procesos de ensayo y

aprendizaje) !
m debe respectar las direcciones
vigentes de la segurided d2 trabajo

| cooperativa profesional como Eor ejemplo
UVV, DIN EN 60335-1 y VBGA4.
realizada por 1:n electricicta \ tiene

I A | que corrzsponder a las

prescripciones de prcteccion sagi.n DIM
VDE 0100 y DIN VOE 9113. El er.chufe debe
ser facilmente localizakle y 7iccesible y a
una distancia de max 50 cn: el raotor.
m er la que este accionamientc tiene
que ser Inctalade esta prohivlida
hasta quz se comprueba que la instaiacion
completfa se ajusta a la divectiva 98/37/EG y

que ura declaracion de con‘ormidad UE
esté prosente.

A la realizacion del meataie se

La instalacion zléctrica debe ser

La puesta en marcira de la puerta

» El fabricante no asume la garantia ni la
responsavilidad sobre el ‘producto, si la
instalacion se  efectua de manera
inedecuada—-o..si” - sin el previo
consentimiento del fabricante - se efectua
cuelquier modificaciéon del automatismo. El
montaje debe siempre ser realizado
conforme a las normas para el montaje. El
montaje y/o la utilizacion combinada con
elementos ajenos arriesgan la seguridad
del automatismo vy, por tanto, estan
pronibidos.

S 401

Debera prestarse atencion a que se fengan en
cuenta las normas nacionales Jde la
Asociacion de Electrotécnicos Alemanes
("VDE") para el funcionamients de los
aparatos eléctricos. No asumimos ninguria
responsabilidad en caso de un fincionamiento
no adecuado o un mantenirniento inadecuaco
de la puerta, de los accecorios 'y -del
automatismo.

2.2 Utilizacion seg”in destino

» El automaticmo de la pueria de garaje
debe emnleaise Unicanente para el
funcionariierio automé#ticc de puertas
basculentes v secciorales ccmpensadas
por muelies y uiilizarse exclusivamente en
el sector o ndustrial. Los datos
recomendados a¢ la puarta estan listos en
1 - Especificaciones técnicas. La puerta
debe - correspender a- las - exigencias
vigentes (por-ejemplo DIN EN 12604 y DIN

EN 12605). Antes del montaje del
automatismo, lo vouerta debe ser
facilmente manejable a mano.

»  El automatismo ' solo debe hacerse

1uncionar en espacics bien secos.

» Eitecho del oziaje debe estar construido
de manera que permita la fijacion segura
del automatismo.

2.5 Indicaciones para el uso

» En garajes sin otra via de acceso, el
montaje del dispositivo de desbloqueo
manual es obligatorio. ElI funcio-
namiento correcto de este desbloqueo
tiene que ser controlado
mensualmente!

» En el cable del desbloqueo de emergencia
no deben colgarse las personas.

» Asegurese de que el dispositivo de
desbloqueo de emergencia del
automatismo no pueda engancharse ni en
la baca de ni otras partes del vehiculo ni
de la puerta

A\

Usted debera informar a todas las
personas que utilicen su sistema de
puerta de garaje de como hacer un uso
correcto y seguro .

Tiene que hacer una demostracién y un
ensayo del detector antiaplastamiento
(con un obstaculo de 50 mm de altura a
max. 150N) y del desbloqueo mecanico.

» Usted sélo debe poner la puerta en
funcionamiento si tiene toda la zona de
la puerta en su alcance Vvisual.
Aseguresé de que en la zona de
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movimiento de la puerta no haya
personas ni objetos.

» Por favor espere hasta que la puerta
haya llegado a pararse. Personas y
vehiculos tienen que esperar hasta que
la puerta este completamente abierta.

» Impida que los nifos
puedan jugar con la
puerta automatica. Los
emisores deben mante-
nerse fuera del alcance
de los ninos.

» Los aparatos adicionales de instalacion
fija (como los pulsadores etc.) debe::
ser colocados al alcance de la vista de
la puerta. La distancia hacia  los
elementos movedizos y la altura deken
ascender 1,8 metros como minimo. jcs
imprescindible que los instzien 1uera
del alcance de los rifnos! Los
avisadores para advertir pzligro de
aprisionamiento deben colocarse en un
punto llamativo o en las inmediaciones
del pulsador de instalxcion fija.

» Puerta, automatis'no y dispositivos de
seguridad deben -~ ser controlados
regularmente. Por favor observe tam-
bién el parag:afo 4 manteni:nierts.

» Atencion:

Es posible que la pueita se <ierre mas
rapido si los ntuelles estan débiles,
rotos o si ticnan defectos, y wambien en
caso ze un contravesc deficiente. En
este caso una activacioan del desblo-
(ueo mecanico puede causar movi-
Inientos incontrolados de Iz puerta.

La utilizacion del automatismo esta
prohihida si hubiese notado que el
fun<ionamiento de I~ puerta es incor-
recto nor pichlemgs er la instalacion o
una puerta mal eguilibrada ya que
puede causar lexiones.
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3.0 Montaje

mAATENCK’)N Am

INSTRUCCIONES IMPORTANTES PARA
UN MONTAJE SEGURO

ATENCION: UN MONTAJE
INCORRECTO PUEDE CAUSAR
GRAVES LEXIONES POR FAVOR
RESPETEN LAS INSTRUCCIONES

3.1 Material suministrado

Dependiente de la versibn el material
suministrado puede variar en los componentes
mostrados en las imagenes 1y 2.

3.2 Instrumentos necesarios

Para el montaje del accionamiento se necesita
los instrumentos representados en imagen 3
(no estan incluidos en el material suministra-
do).

3.3 Condiciones de la instalacién

El operador es apropiado para la automati-
zacion de puertas basculantes (a) vy
seccionales (c) compensadas por muelles
(para dimensiones max. de puertac véase 1.
Especificaciones técnicas).

Para la correcta fijaciéri dz la guia la puerta
seccional, se suministta un accesorio
especifico.

Para puertas basculan’es no deskordantes (b)
se necesita un brazo cuirvo coino -accesorio.
Para la instalacion so neccsita’ una altura
hasta el dintel de min. 35 rim (imagen 4). a) b) 0

I 35 mm
."Jr

imagen 4
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3.4 Pre-instalacion de las guias

Segun las diferentes versiones de las guias se
tiene que hacer una pre-instalacion de las
guias. Primero se juntan las guias con la pieza
de unién guia (imagen 5). Por favor empuje las
guias hasta el tope.

Estire el supporte del motor (la pieza negra de
plastico, imagen 6-1) con la cadena (imagen 6-
2) fuera de la guia. Quite la proteccion de
transporte (imagen 6-3) y enchufe el pifidn
(imagen 6-4) en el rodamiento del supporte.
Note que la cadena esta puesta correctamen-
te. Monte la proteccion de transporte y guide el
supporte (con el piidn enchufado) en la guia.

Por favor tense la cadena (o la correa) ya
situada en la guia con el tensor del fin de la
guia.

Por favor note que la unién de la cadena (o
correa) se encuentra al lado izquierda de la
guia (imagen 7).

Fije la pieza de tension para la poles de
inversion (imagen 8) en el final de la guia'y
dirige el tornillo de la polea por el agujero
de la pieza de tension. Note gue 2l fin
quadrado del tornillo esté localizado
correctamente en la polea de inversion.

El muelle tan como una rodaja para colocar
debajo tiene que ser puesto en el fin del
tornillo. Después fije este tornillc-.con una
tuerca (imagen 8)..

Implantar las gomas

Si tiene un automatisrno cen cadena le
recomendamos afadirlas gomas a la guia
(imagen 9,c). Estas piezas de goma ayudan a
absorber el ruidc-causado por los goines de la
cadena eri'ia guia.

Observz que las gomas no se encuentrerl en
la zona we movimiento del carro durante el
movimiento de la puerta. Las gomas deben ser
puestas de manera que el carro no las toque
en ninguna posicién, ni en ciere (a) ni en
apertura ‘b).

S 401
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imagen &

imagen 8

imagen 9
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Tensar la cadena / correa

Tensar la cadena o la correa girando la tuerca
(imagen 10) hasta que la cadena o la correa
no cuelgue.

Ensayo con el carro

Verificar si el carro se desplace suavemente
en la guia: Accionar la palanca del carro
(imagen 11) y mover el carro.

Por favor observe que después de este
ensayo el carro tiene que ser cogido a la
pieza de conexion cadena / correa: Desplazar
el carro(sin accionar la palanca del carro)
sobre la pieza de conexion.

Montar la fijacion puerta

Los componentes de la guia pueden ser
combinados segun necesidad y situacion de
instalacion (imagen 12).

Si la longitud de la barra no es suficiente, se
puede ampliar con una pieza extension (a).
Para puertas seccionales recomendamos la
utilizacién del angulo (c).

Después la fijacion puerta (b) debe ser
montada a la barra. Para el montaje por ravor
utilice los tornillos, las arandelas para colccar
debajo y las tuercas incluidos en el suiministro

S 401

imagen 10

irmager:-11

S——

imagen 12
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3.5 Instalacion

AATENCION A

Antes del montaje del operador

desactive el desbloqueo !

Marcar el centro de la puerta

Por favor tome medida de la longitud de la
puerta y marque el centro de la puerta en el
techo y el dintel (imagen 13).

Indagar la altura necesaria

Entre el punto méas alto de la puerta (1) (el
punto mas alto que puede alcanzar la puerta
durante el movimiento) y el borde bajo de la
guia (2) tiene que ser una distancia de 10 - 20
mm (imagen 14).

Atenciéon: la guia debe ser montada
horizontalmente.

El angulo (imagen 15) no debe superar 30°
para que haya una buena transferenciz de'la
fuerza.

La distancia entre el borde inferior dz la guia y
el borde superior de la puerta dehbe ser enta
unos 5y 7 cm (cuando la puerta ¢sté cerrada).

S 401

imagen 14

5-7 cm

imagen 15
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Montar la fijacion guia

Monte a fijaciébn de la guia (imagen 16) al
dintel y por medio de las medidas anteriores
haga que la fijacion esté exactamente en el
centro de la puerta asi como a la altura
necesaria del punto mas alto de la puerta. Por
eso se debe marcar la posicion de los
agujeros al dintel con un lapiz y después se
debe perforar los agujeros (imagen 16)

Por favor cubra el operador antes de la
perforacion!

Después fije la fijacion guia al dintel con los
tornillos (imagen 17) (dependiendo de la
situacion de instalacién los tornillos incluidos
tienen que ser sustituidos por otros).

Fije la guia al dintel

Después fije la guia con el tornillo largo y con
la tuerca (imagen 18).

S 401
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imagen 17

imagen 18
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Quite las largas las demas de los angulos
de fijacion

Seguidamente monte los angulos (con los
agujeros ovales) a la guia. Las cotas
necesarias resultan de la altura de instalacion
de la guia medida antes (asegure Ila
instalaciéon horizontal de la guial).

Después se tiene que quitar las largas las
demas de los angulos con una sierra (imagen
19).

Fijacion de la guia

Marcar las posiciones a las que los angulos
deben ser fijados al techo del garaje. Note que
la guia esté exactamente en el centro de la
puerta (marcado antes).

Perforar los agujeros necesarios para la
fijaciobn de los angulos y atornillelos. (imagen
20.1).

Por favor note: cubra el operador antes de
la perforacién!

Montar el motor

Fije el eje del motor en el agujero previso ce
la guia (imagen 20.2).

El motor tiene que ser fijado a la guia pur
medio de los 2 tornillos (cruz-tuerca) (‘imagen
20.3)

S 401
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Tensar la cadena / correa

Dar vueltas a la tuerca hasta que el muelle
esté completamente estirado. Después des-
estirar el muelle 1 6 2 vueltas de la tuerca. Si
puede presionar la cadena / correa de modo
que haya una distancia de cerca de 0,5 cm en
el centro del interior de la guia, la tension esta
correcta. (imagen 21)

Montar la fijaciéon puerta

Primero desbloquee el carro manualmente
(imagen 22 (1)) y empujelo al frente ( en
direccion al dintel).

Marcar la posicion correcta para la fijacion a la
puerta (imagen. 22 (2)). Perforar los agujeros
necesarios en la puerta y atornillar la fijacion
puerta con 2 tornillos al minimo (imagen 22
(3+4)).

Instalar el desbloqueo de emergencia

Si no existe un segundo acceso al garaje, el
desbloqueo de emergencia serd necesario
para que se pueda abrir la puerta de garaje de
modo manual en caso de emergencia.
Conduzca el cable de bowden por el corchete
del cable y por la vaina desbloqueo (imagen
23.1).

Conduzca el cable por la fijacié”i puena
(imagen 23.2).

Para terminar la instalacion del desbloqueo de
emergencia fije el cable al asidero dz la puerta
(imagen 23.3).

Verificar la funcién correcta ds!-acshloqueo de
emergencia antes del arrar.que del operador.

Antes de ' la’ activacior del
A operador por tavor deshlocuee el
carro y zbre'y cierra l2 puerta por
mano completamante.
Estando la puerta avierta, <l car.o no debe
tocar la cabeza, y estandr, la puerta
cerrada, el carro no debe chocar contra la
polea de irversion.

S 401
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3.6 Puesta en servicio

3.6.1 Conectar el médulo de semaforos

Si quiere instalar un moédulo de seméaforos
posteriormente por favor haga lo siguiente:

A ATENCION Am

A Quitar el operador de la red

antes de quitar la carcasa! 230V.

Primero quitar los dos tornillos (imagen 24.1)
para quitar la carcasa blanca de la luz.
Después quitar la bombilla y los 4 tornillos
debajo de la carcasa blanca (imagen 24.2).
Ahora se puede quitar la carcasa (imagen
24.3) y enchufar el modulo de semaforos (la
posicién correcta véase también el esquema
de la placa electronica --> imagen 25). Fije el
modulo de  semaforos con los tornillos
incluidos a la placa electrénica. Cubra los
tornillos con las tapas de plastico (imager
24.4).

mAATENCK')N A ‘ S ‘
A Es imprescindible que los

tornillos esten cubiertos con las tapas
de plastico porque llevan 230 V!

Rompa la pieza de plastico con preper-
foracion para el méduio dz semaforcs y monte
la carcasa. Fijeia ~con los tornillos.

imagen_24.1-24.4
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3.6.2 Funciones y conexiones

La estructura y las posibilidades de conexion y
de ajuste se muestran en la imagen 25. Para
activar y adaptar algunas conexiones (por
ejemplo fotocélula, banda de seguridad etc) se
tienen que hacer unos ajustes individuales
como se explica en 3.6.3.

La placa electrénica estandar B 300.01

tiene las funciones y posibilidades
siguientes:

Boton START externo: Borne 1 (masa) y
borne 2 (sefal)

El boton START de la placa electronica, el
pulsador externo y el telemando causan la
misma funcion (excepcion: durante la
programacion). Con el boton START se puede
accionar y parar el operador. Un impulso del
boton START durante el servicio de
velocidad entera inicia enseguida el paro
suave.

Paro de emergencia: Borne 3 y borne 4

Si no esta conectado un interruptor de paro de
emergencia, los borne 3 y 4 deben tener un
puente. Si el circuito del paro de emergencia
se abre durante la apertura el automatismo se
para inmediatamente sin paro-suave. Si e!
paro de emergencia se activa durante el cierie
el automatismo se para inmediatamente y
hace una inversion del movimienio Ade la
puerta. Si hay una puerta peatonzl integrada
se debe instalar un dispositivo fspecifico. El
cable debe ser colocado de tal rwanera que
permita la movilidad de la puerta (Tipo Flex).

Fotocélula con vigilancia segun (categoria
2) EN 954

Emisor:

borne 5 (+): 80 mA /24 V

borne 6 (-): masa ccneciada

Receptor:

borne 5 (+): 80 mA /24 V

borne 7 (S): senal

borne 8 (-): masa

Fotocélule-no conectaaa-: borne 7 + barne 8
abiertos, Me:iu b.4 tiene que ser ajusiado @ "0"
(inactivo)

Fotoélula conectada: Menu: b.4 tiene que ser
ajus-ado a "1" (activo).

El recepior debe ser conectado i su alimenta-
cion. El emisor de la fotocélula solamente reci-
he alimentacién cuando e!'motor se activa.
Meaiante el diodo ael emiscr el receptor es di-
rectamente avisado, yia sefial de la fotocélula
se activa.

Antes de cada arranque el operador controla
la funcion correcta de la fotocélula. Si hay un
error de la fotocélula, el automatismo no actua

Si la fotocélula es activada durante el cierre de
la-bueria. el accionamiento se para y hace una

S 401
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inversion (completa o parcial, depznaz del
ajuste en b.1). Si la fotocélula sea ectivada
durante la apertura, no hay ningura reaccion.
ATENCION: Durante la programacion de!
operador la fotocélula no esta activada.

Conexion banda de seguridad 3,2 o 22 KQ:
Si se utiliza una banda de seguridau se: tiene
que activar "banda de seguridaa™en el menu
b.5 (--> 1 = activado). Si-no hay una 1etocélula
conectada al misino tiempo (menu - b.4
inactivo), se puere conecwar una banda de
seguridad a las bommes 7 + 8. Si hay una
fotocélula coriectada al mismo tiempo, la
banda de seguridad debe ser conectada en
serie junto' con ia sefal del iecepiui Gcia
fotocélula (S) {en el menu b se tienen que
activar fotocélula y banda rie seguridad).

Conexifn cantacto libre de tension para un

conitacto "puena. cerrada"™ o para una

ronexion luz- de pre-aviso el cierre

aviomatico borne 9 + vorne 10

230VAC / max. 1A, ces Phi =1

Z0VDC / max. 1A

Las lineas externas deben ser protegidas con

unas fusibles de max. IA.

a) modulo de semaforos no conectado.
Ajuste en 5.3 (Cierre automatico) a "0"
(=inactivo), lus bornes 9 + 10 pasan a
Sei-centactos cerrados.

Al ajustar el menu b.3 (cierre automatico) a "1"

(=activo) los bornes 9 + 10 pasan a ser un

contacto abierto para operar una luz de pre-

aviso del cierre automatico.

h) modulo de semaforos enchufados (op-
cién): Bornes 9 + 10 son siempre
contactos cerrados

El ajuste del tiempo de pre-aviso del cierre

automatico es posible en el menu U o menu H

(cuando el modulo semaforos esta
enchufado).

El tiempo de apertura se ajusta en el menu A.
lluminacién externa: Borne 15 + 16,

230VAC/60W (max.)

Después de cada arranque del operador la luz
interna y externa permanecen encendidas
egun el tiempo ajustado (en el menu L).

Conexion tierra: borne 17
Puede ser utilizada para luz externa.

Conexién antena : borne 25 + 26

Para evitar interferencias con la placa
electronica recomendamos conectar la antena
directamente al receptor enchufable (10 pines
MOLEX). Si esto no es posible, se puede
conectarla a los bornes 25 + 26. ATENCION:
solamente funciona cuando un receptor
(MOLEX) esté enchufado.

ATENCION: solamente funciona cuando un
receptor (MOLEX) esté enchufado.
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Arranque (botéon START de la placa
electronica)

1. Arrancar y parar el accionamiento

2. Controla el accionamiento durante la pro-
gramacion (--> menu)

lluminacién externa 230V /40 W E14
Ajuste del tiempo de iluminacion (--> menu L)

Radio receptor enchufable
Conector de 10 pines MOLEX

El paro suave

El paro suave en APERTURA = 10 cm. El paro
suave en CIERRE puede ser ajustado via el
menu b.2 a valores diferentes (dependiendo
de a situacion de la instalacion).

Después de una modificacion del paro suave
la programacion debe ser repetida.

Modulo de semaforos (opcion): borne 11 - 14
2 reles (rojo, verde) son previstos para el
modulo
rojo. borne 11 (PH) verde: borne 13 (PH)
borne 12(N) borne 14(N)

El tiempo de pre-aviso para la apertura y para
el cierre se ajusta en el menu H. En el menu
b.6 se puede ajustar el semaforos rojo a luz
fija o intermitente. Después de un apagor el
estado de semaforos se reinicia de nuevo. Si
cuando vuelve la corriente el automatismo
esta en el estado de pre-aviso, el ticmpo ae

pre-aviso se anula.

Funcién de la placa de semaforus

En apertura:

1. Puerta cerrada

2. impulso START

3. tiempo de pre-aviso eripieza: luz voja fija o
intermitente (depende cel 2juste)

4. puerta se abre: luz roje fija

5 puerta abierta: luz ve.de encendida.

En cierre:

1. puerta abierta

2. arranque) o cierre automauco

3. tiempo dz pre-aviso empieza: iz roja fija o
intermitente (dependaa del ajuste)

4. pueita se cierra: luz roja fija

5. Puerta cerrada: luz (seméforcs) apagada
3.6.3 Los ajustes

Para  cambiar de menu pu'se el botdn
SCROLL. La estructura del ‘menu con las
diversas posibilidades. ~ye aiuste se muestran
an la imagen 24.

Manteniendo pulsado el botén MENU (durante
5 sec.) se entra en las funciones del menu.
Cori el boton SCROLL se cambia de un punto
dzl menu a otro. Cuando se ha alcanzado el
punio del menu o el valor deseado de ajuste,
se tiene que ir pulsando SCROLL
repetidamente hasta que aparezca "E" y
confirme con ENTER.

S 401 -15-

>

3.6.3.1 Ajuste de la fuerzay del rer.orrido

Para un funcionamiento correcto  del
automatismo se debe hacer una programacion
de la fuerza y del recorrido (Meriu P)

Seguir las explicaciones de le’ imagen 26
(izquierda) El recorrido definitive. y la fuerze
necesaria en los distintos puritos de! recorriuo
seran definidos y memorizados por el dall
Sensor (encoder) durante el reccrrido de
programacion.

Después de la programacion se debe hacer un
recorrido de prueba.

ATENCION: | fuzrza dinamica del cierra no
debe superuar 4750 N!

En la programacion no hay ninguna evaluacion
ni de la fotocéluia ni ae sobrecargal

Si el proceso de programacion fuera
interrumpido_por un paro de.emergencia, un
impuiso externo o por ¢! botéh START se
ticne que repetir la pragramacian.

Ariaptacion manuai de los valores de fuerza:
Si después de la progran acién se nota que la
fierza del automatsm»> tiene que ser
modificada, se puede nacer este ajuste en el
menu F (imagen 26.a 'a dzrecha).

ATEMNCION: la fue.za dinamica del cierre no
dehe suiir 400 M

3.6.3.2 Ajustes individuales

En el menu F - b (imagen 26, a la derecha) se
puede hacer otros ajustes:

Menu F: ajuste del valor "paro por fuerza”
a! boraa de la puerta (ajuste de fabrica = 5)

Menu ' H: ajuste pre-aviso opcion
semaforos, solamente activo cuando el
modulo semaforos esté enchufado y b.3
inactivo (ajuste de fabrica 4 sec.)

Menu A: ajuste del cierre automatico,
solamente posible cuando b.3 activo
(ajuste de fabrica = 10 sec.)

Menu U: ajuste del tiempo de pre-aviso del
cierre automatico, solamente posible cuando
b.3 esté activo (ajuste de fabrica = 4 sec.)

Menu L: ajuste del tiempo de iluminacion
(ajuste de fabrica = 180 sec.)

Menu b: ajuste de las funciones binarias

1. Reversion (0: completa; 1: 10 cm)

2. Paro suave: (0: 7cm 1: 15cm)

3. Cierre automatico (0: inactivo; 1:
activo)

4. Fotocélula (0: inactivo; 1: activo)

5. Banda de seguridad (0: inactivo; 1:
activo)

6. Luz de pre-aviso (0: intermitente;
1: constante)

7. Ajuste de fabrica
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Leyenda Placa B 300.01
movimiento de la puerta ﬁ radio
"impulso” LED verde[ ]| [ ] LED rojo
"quedar presionado” )

£ menu = seleccionar las opciones g indicador
{ ) scroll = a la préxima accion ﬁ:{:ﬂ Menii
,J enter = confirmar t -) Scroll

S start i

[I] LED permanente D LED apagado J Enter
[[] LED parpadea ]

S [T |start

I:I ajuste de la fabrica

Programacion de la fuerza y de la distancia

A la programacion se tiene que ajustar la fuerza al nivel 5
A(ajuste de la fabrica). Modificaciones se puede hacer después.

quedar presionado el
boton; unas 10-20cm antes la
posicion final "puerta abierta”
o "puerta cerrada” presionar
el botén en impulsos
frequentes hasta la puerta

alcanza la posicion final
g *
1]

B0

operacion normal
=~
X
5 secf@
M =

s

(oi]

il

Ajustes individuales
oo

operacion normal

2 |

g

5 sec
oo
E—
()
foi ajuste del paro por fyfrza
valor
10%
50%
100%
10%
120%
130%
150%
aforos

|
|
|
|
|
|
|
|
mo B
E g
indicaci6
0on

emoresy |

ITO)

indicacipn descripcion del error recibo
0 solfr al circuito autp reajuste == **
1 bahida de securidad o fotocelula activa JJ| autp reajuste wF
2 puljyta integrada abierta aufp reajuste ~*
3 aufo reajuste **
4 ¥ gajuste por Enter,
g ueva programacion
TN [erroiNgotor S / | reajuste por Enter
6 N sensM prd reajuste por Enter
\rror procesa —— reajuste circuito
E\ 9\"01' ROM reajuste circuito
9 \ el“nl‘ RAM reajuste circuito
A %ﬂl EEPROM reajuste circuito
or software reajuste circuito
aro por fuerza auto reajuste ~*
L/€obrecarga al operador (tambiénala | .40 reajuste **
programacion)
) | hipotension auto reajuste ™™
*4* comandos durante un estado de error no son aceptados. Después la eliminacion de
0 del error se tiene que hacer un nuevo start del operador.
d( O

indicacién | valor
1 30s
2 60s
3 120s
4 180s

[

ajuste de las funciones binarias adicionales

Smg
val
indicacionWalor | 3 mg :

<52 |

1 0s =£ §
2 45 g ED |
3 6s | 2 >o
4 17s | £08% |

G3E2

E'U =E=

©FZ0

%Eg§|

"o D |

po ciergautomatico (tempo a pertura) |
indicacion |valor é |
>
1 10s 3 |
2 30 - I
s 0 |
3 60s :; !
-]
4 120s - |
5 240s 2 :
g |
=
o .
K]
2
— !
-]
s |
indicacién | valor 2 :
c
g |
1 1s E H
2 4s % |
al |
3 8s g
B
4 128 B2 |
28
X |

18 i 1. Reversién

L: 4. Fotocelula

6. Luz intermitente

o

: 3. Cierre automatico
4 i Diinactivo 1: activo
0: inactiva 1: activo
5. Banda de securidad
0 inactiva 1: activo

— O i 0 completa 1:10 em
] | ) 2 Parosuave
¢ E7em  1:15cm

0: centellear 1: luz constante
7. Ajuste de la fabrica

()

operacion terminada




3.6.4 EIl control de seguridad

Antes de dar por finalizada la instalacion se
debe hacer un contol de seguridad para
comprobar el paro e inversion conforme a las
normativas (EN 12453) cuando haya un
impacto con un obstaculo (max. 150 N = 15 kg
sobre unos 50 mm del suelo). Esta prueba
debe ser realizada por un profesional!

Cuando haya un impacto con un obstaculo la
puerta debe pararse e invertir el movimiento
(completa o parcialmente; dependiendo del
ajuste). Si la puerta no hace el recorrido
deseado o si la puerta no invierte se tiene que
hacer una nueva programacion en el menu P
(3.6.3.2 + imagen 26). Si el valor de la fuerza
es demasiado pequeno o demasiado alto, se
tiene que adaptar la fuerza en menu F.
Después repetir la prueba.

Si después de las correcciones la puerta
todavia no se para e invierte correctamente y
segun las normativas, la puerta no debe
operar en modo automatico.

3.6.5 Avisos

Los avisos para advertir el peligro Jde
aprisionamiento deben colocarse en un puntc
llamativo y en las inmediaciones cel
accionamiento (imagen 28).

3.6.6 El telemando
3.6.6.1 Instalacion del receptor

Si el operador no esta equipadu. con un
receptor (de fabrica) se ticne que enchufar uno
al conector de la place electrénica. Po- favor
quite la carcasa blanca zntes (imagen 27.1).
Enchufe el receptor -al conector WiOLEX
(imagen 27.2)

3.6.6.2 Puesta en servicio

Dependiendz-uel recentor utilizado 12 puesta
en funcicnamiento nuede ser diferente. =n el
anexo ‘de estas instrucciones se encuentran
las instrucciones del recepuor ectandar "PICO"

3.6.5.3 Probar el telemancio

las pruebas. del telernanuo deben ser
realizadas en el inierior del garaje (imagen
22.1). Haga2 piruchas cii el interior del garaje.
Si 2l ‘uncionamiento es correcto vaya al
exterior del garaje y pruebe de nuevo (2
veces) (imagen 29.2)

S 401

29.1-29.2
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4.0 Mantenimiento

Le recomendamos que realice un
mantenimiento (puerta + operador) una vez al
afo por un profesional.

El paro por impacto, dispositivos de seguridad
tal como la funcion del desbloqueo mecanico
deben ser controlados cada 4 semanas.
Eventuales errores tienen que ser reparados
por un profesional.

El paro por impacto se puede probar por
ejemplo con una pieza de madera (altura 5
cm) puesta en el suelo, en el recorrido de la
puerta (imagen 30). Deje cerrar la puerta.
Cuando la puerta toca el obstaculo la puerta
tiene que pararse e invertir el movimiento (sea
completa o parcialmente, depende del ajuste
hecho en la placa electrénica).

mAATENcK)N A
@ Desconectar el operador

de la red antes de quitar la carcasa!

imagen 30

A /|

Si unos componentes del operador tierien que
ser cambiados (por ejemplo mofor, -placa
electronica etc.), se tiene que quita: la carcasa
blanca. Para quitarla quite los 2 tornilios como
se muestra en la imagen 31.1. Después quite
la bombilla y después quite la carcasa del
operador (imagen 31.2 y 31.2).

Por favor solamente utilice' una bombilla de
max. 40W (E14)

Las baterias y las boribillas entran enios
derechos de garanta!

Después de las reparaciones rionte la carcasa
y fijela.

5.0 Desrnontaie v eliminacion oo desechos

A la hora del desmontaje v la eliminacion de
los elenientos usados deberan observarse las
respectivas disposiciones locales con respecto
a la seguridad y a la eliminacion ce desechos.

imagen 31.1-31.3
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6.0 Analisis de los errores

lluminacién:

>

2>

Bombilla defectuosa:

cambiar por bombilla de 40W/230V
E14

Operador sin alimentacion:

Revisar los cables y fusibles vy
cambiarlos en caso necesario.

El telemando

>

v v Ve

La puerta no reacciona al impulso del
emisor:

Revisar la bateria y cambiarla en caso
necesario.

El receptor no ha aprendido el codigo
del emisor, hay que repetir el
procedimiento de aprendizaje

El alcance resulta insuficiente:

Revisar la conexiéon de la antena y
corregirla en caso necesario.

Revisar la bateria y cambiarla en caso
necesario.

Utilice una antena externa

La placa electrénica:

S 401

La puerta / el operador no funcicha:
Revisar si las entradas’ de los
dispositivos de seguridad  tienen un
puente o si estan coriectados los
dispositivos de seguridad y funcionan
correctamente.

La puerta / el automatismo solamente
reacciona al pulsaJor:

Revisar la conexicn del ieceotor y
cambiarlo en caso necesario

La puerta se para durante ei rersiriao:
La puerta’ se - mueve con dificultad.
Revisar la mecarica y carnbiarla en
caso necesaric. (soiameate por un
profesionalll)

La pueriainviarte durante el recorrido:
Pevisar si_hay un obstaculo en el
recorrido y quiiarlo.

El motor funciona, peio le puerta no se
mueve:

Revisar la union ertre la guia y la
puerta y corregirla 2n caso necesario;
varificar si esta coneciado el clip entre
cadenha/correa y el-carro.

Motor funciona con golpes:

Reductora defectuosa. Cambiar el
motor

Motor no funciona

Revisar si el cable del encoder esta
conectado correctamente (al motor y a
la placa electronica)

-20-
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7.0 Instrucciones del sistema radio
PICO, 868,5 MHz

/D:recci()n de

la transmisién

Uso: control automatico del operador

Especificaciones técnicas

Frecuencia : 868,5 MHz

- Codificacion: ~ KEELOQ®-sistema  cambio
cédigo / Rolling Code System; preprogra-
mado de fabrica

- a un receptor se puede programar hasta 28
emisores

- Alimentacion: bateria 3V lithium CR2032

Alcance aproximadamente unos 50 m,

depende del entorno

Cambiar la bateria

| ¢ g \\
| t '\\ 7
\ - - P
et e
4 L
\ e
&

Retirar la tapa de la' bateria girandola a la
izquierda (véase imegen) con el deco. racler ia
nueva bateria cor el nolo + prirnero. Volver
tapa y bateria en Ia carcasa. ATENCION: las
baterias no deben ser tiradas an |z basural!

Versiones de emisar:
2-y 4-carales

Conformidad:

El sisterha radio corresponaa a 'as normativas
EN300220-3 V1.1.1; EN301439-3 V1.4.1;
EN6)355-1; EN50371 y puece <ser distribuido
sin inscripcion adicional en los paises de la UE
y en Suiza.

Hon.eLink®~compatibIe:

Ei recaptor puedc ser programado en los
sistemas HomeLink® de los coches. Condicion
es la software actual del sistema integrado (a
pa:tir e version 8).

S 401
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Funcion:

O,

hibrido 4 polo (S401)

Recerntor znchufable |
(10 polc MOLEX)

Programacion:

1. Pulsar el botén
LERN de la placa
electronica hasta
que centellea - la
letra "L".

2. Pulsar el bo'on del
emisor, "L

enciende 'y ernpieza
a centelicar

2.

Programacion:

1. Puisar el 2o'on yel
receptor, LED rojo
ilumina.

Pulsar el boton del
emisor, LED roje
se apague.

Pulsar otra_vez el
hoton del emisor. |
LED rojo cenieiica

Lotén LERN por 1r10s
5 sec. hasia gue LED
verde se-anaaue.-Cada
programacion de
emisor esta anulada.

3. Pulsar otra vez al nor unos 5 sec. y
botébn del eniisor, se apague
"L"  ilumina  por GUaspués.
aproximadariente 3 | 4. La radio esta
ser:, de3pués se pirogramada
apague el avise

4 ' La radio ecta
programada

Anular: Anular:

Quedar pulsando 2l | Quedar pulsando el

botén del receptor
por unos 10 sec.
hasta que apague
LED rojo. Cada
programacion de
emisor esta anulada.
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EG- Herstellererkldarung

EC- Manufacturer's Declaration
Declaration du fabricant UE

im Sinne der EG- Maschinenrichtlinie 98/37/EG Anhag( Il

Der Hersteller/ The manufacturer/Par la présent8

BERNAL Torantriebe GmbH
Industriepark Sandwiesen
D-72793 Pfullin

erklart hiermit/ declares

Der Torantrieb; Typ: S$401- 60/80/100/12 mit der Steuerung
The door drive, type with the control no.:
La motorisation de portail, type avec la commande n°:

entspricht den folgenden EG-Richtlinign:

98/37/EG
98/37/EC
98/37/UE

89/336/EWG
89/336/EEC
89/336/CEE

73/23/EWG
73/23/EEC
73/23/CEE

Re der Toranlage, in der dieser Torantrieb eingebaut werden
: sagt bis festgestellt wurde, dass die Toranlage den

déconseillée jAsqu'k ce qu'il soit constaté gue ce systéme de portail satisfait aux prescriptions de la
directive 98/37QJE.

/ .1|
(. ,;, e y

- Technlscher Le:ter -
anaging Director / Gérant - - Technical Director / Directeur technique-

8.0 Declaration del fabricante




